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Enseighante:



Définition (Kate Darling)

"Un agent physiqguement incarne et
autonome, qui communique et
interacte avec les humains sur un
plan ”

— Kate Darling, MIT
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<ismet — robot social développé au MIT Paro — robot thérapeutique, ~6000S



Deux questions pour reflechir

Un robot peut-ll sans

reellement ?

Quand un robot semble hous comprendre,
ou produit-ll
simplement une



Frise historique

Robots industriels Kismet (MIT) AIBO, ASIMO, QRIO

Navigation & manipulation ler robot social Vague japonaise



Simuler la socialite, est-ce comprendre 'humain ?
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Problematique philosophique

si un robot produit tous les signes
comportementaux de la socialité, sans que
nous sachions s'll existe une
derriére ces signes, qu'est-ce
que cela nous apprend sur notre propre
maniére d' ?



Trois angles pour comprendre les robots sociaux

Perception, IA, Attachement, confiance,
apprentissage et Cognition sociale, illusion de compagnie et
interaction humain-robot comportements responsabilite

observables et resultats
expeérimentaux



Comment ca marche ?
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Signaux sociaux



Cartographie du domaine

Solutions Developpement Outil de Enjeux moraux
techniques et apprentissage Ilaboratoire
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Simuler ou apprendre ?

Programmer la mémoire (iCub) vs apprendre par curiosite (Pepper)
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Un laboratoire pour le cerveau

Le robot comme miroir de
nos propres mecanismes.
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La vallee derangeante

Un probleme de
categorisation perceptive
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L'ere de I'lA génerative

Une illusion
conversationnelle parfaite,
mais de nouveaux risques.
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L'urgence ethique

Plus la machine est credible...
plus la question ethique est
urgente.
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Le lien direct avec la cognition

“Concept de
posture
intentionelle *

——el

Croyances et desirs
attribués a systeme si
il permet de predire
son comportement
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Le lien direct avec la cognition

“Concept de
posture
intentionelle *

——el

Croyances et deésirs
attribués au systeme
si il permet de predire

son comportement
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Le lien direct avec la cognition

chez Phumain
cognition sociale
de haut niveau

=£

chezle robot
ressources
perspectives et
executives
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Theses critiques

utilisation de robot-
compagnons impose forme
d’auto-illusion aux
utilisateurs
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Theses critiques

La technologie seduit car elle
exploite les vulnérabilites
qu’a Prhumain
emotionellement
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Theses critiques  La technologie séduit car elle
exploite les vulnerabilités
qu’a Phumain
emotionellement

La majorite des personnes
agees de ses recherches
preferaient discuter avec le
robot qu’un




These permissive

Le fait d’aimer un etre inanime peut
etre une exception en societeé tant
qu’on ne se voile pas la face et qu’l

est pour une cause noble (patient
atteint de demence par exemple)
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Si une personne sait que le robot ne
Faime pas, mais qu’elle s’y attache
quand meme, est-ce problematique ?
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Vaut-il mieux qu’une personne agee
parle a un robot plutot que de rester
seule ?
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Peut-on considérer qu’une relation
avec un robot est une vraie relation,
meme si les émotions ne sont pas
reciproques ?
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Qui est responsable si une personne
devient emotionnellement
dépendante d’un robot ?
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Finalement, faut-il chercher a rendre
les robots toujours plus humains ?
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Il y’a toujours eu des interets partages
par rapport aux emotions et a la
robotique, le fait qu’un robot ressente
ou he ressente pas d’emotion
n‘empeche pas pour autant un humain
de pouvoir ressentir de 'empathie
envers lui
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