Vue locale
Répartis dans I'environnement

Agent apprenant capable d'adaptation
Dotés d'objectifs locaux

Objectifs globaux

Discretisation DYN de I'environnement Adaptation des pol
Adaptation de politiques

Carte issue des data OSM

Découpage INSEE en IRIS

Enquétes EMD déplacements

Données de la ville

Données de comptage de trafic routier

Données de la population
12 profils d'agents paramétrables

Elaboration d'une population synthétique
Graphe rendu fortement connexe

oupage des arcs plus fin

Réalisme open data OSM

‘ Positionnement places de stationnement en voierie
Def Planning horaire avec activités routines.

Construction validée des trajectoires de routine

Valider résultats avec data imparfaites

Robustesse Validation sur environnement qui évolue
Valider avec objectifs qui évoluent

Différents Scénarios

Simulation d'un environnement

Généricité
Différentes villes

Politique tarifaire de Stationnement
Scénario test Politique de mise en place d'une ZCR Impact sur le TMV'
DEf. des politiques pour les SCN test

Repast Symphony

Technologies

Auto adaptation de politiques
par apprentissage sur des
simulations

Annéel

Formalisation des composants de la simulation

Choix de la plateforme:
Apprentissage par renforcement local

Apprentissage des politiques

Formalisation des politiques

Année2
Planning

ion du SCN test
Apprentissage

Dx

Mise en oeuvre d'un premier couplage micro/macro
Suite a des évolutions de I'environnement

Année3
Suite a des résultats insatisfaisants

par retour du décideur
ues

Suite & une action du décideur

auto adaptation

Ex.: occupation des places: rif d'une zone, nb de gens en
recherche de places en heure de pointe, durée moyenne rech

Apprentissage local des politiques
depiace sur une heure donnée, taux de CO2,

défini par K expertes
Etat

découvert par apprentissage
Indicateurs \/_\A
Capteur

Contexte =
Ex.: modifier tarif place, créer places de stationnement,

Agents humains
Objectif
Effecteur SURENEE

Couche microscopique

Agents politiques

Agents de contréle :
Couche macroscopique
Actions

Observation

Proposée par le décideur

Pertinence de la politique

Horizon de temps
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